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Розглядаються актуальні питання сучасної молодіжної науки та інновацій 

та шляхи їхнього вирішення. Висвітлено проблемні аспекти міського, 
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СЕКЦІЯ «ІНЖИНІРИНГ І ДИЗАЙН В МАШИНОБУДУВАННІ» 

 

УДК 629.127 

 

Бистров Т. Є. учень 10 классу, КЗ «Науковий ліцей імені Анатолія Лигуна» 

Науковий керівник: Захарова Д. Р., студентка групи 133-20-1 

(Національний технічний університет “Дніпровська Політехніка”, м. Дніпро, Україна) 

 

РОЗРОБКА КОНЦЕПЦІЇ ТА ДОСЛІДЖЕННЯ ПІДВОДНОГО ДРОНУ ЗА 

ДОПОМОГОЮ САПР SOLIDWORKS 

 

Використання автономного підводного апарату (АПА) для виконнаня роботи 

дозволить значно зменшити витрати та людські ресурси при проведенні науково-

досліднецьких, пошукових, військових та цивільних задач. АПА може діяти як по 

команді оператора, так і в повністю автономному режимі в заздалегідь заданому районі. 

Такі підводні апарати використовуються при огляді суден, кораблів та подводних 

споруд, а також при пошуку морських мін. АПА здатні моніторити обстановку під водою 

та виявляти противника на підступах до об’єктів, які знаходяться під охороною. Задля 

написання роботи МАН кафедрою інжинірингу та дизайну в машинобудуванні НТУ 

“Дніпровська Політехніка” було надано матеріали для побудови комп’ютерної моделі 

автономного підводного дрону у САПР SolidWorks та подальшого його дослідження. 

За допомогою САПР SolidWorks, знятих розмірів та наданих ескізів було створено 

3D моделі деталей автономного підводного апарату. Конструкція була перевірена на 

відсутність конфліктів та інтерференцій (див. рис. 1).  

 

 
Рисунок 1 – Твердотілий комп’ютерна модель автономного підводного апарату 

побудованого за допомогою програми SolidWork 

 

Конструкція працює за рахунок обертів бічних двигунів, за допомогою двох 

батарей, які надають електроенергію для обертів гвинтів він може понурювати під воду 

та рухатися там деякий час. Бічні сторони приварені меж собою, а деталі ґвинтами міцно 

скріплені з каркасом, який утримує всю конструкцію. У центральній частині 

розташована камера з світлодіодами, завдяки чому на глибині можна буде побачити 

якісний, освітлений кадр. На світовому рівні не багато країн мають виробників, чи 

компаній, які можуть конструювати, ремонтувати АПА. У нашій країні немає 

вітчизняних виробників автономних або безпілотних підводних апаратів, вони є 

дорогими, якщо закупати їх у іноземних компаніях, проте в країні є велика потреба на 

такі апарати. Результат роботи можна використовувати для створення такого АПА, 

проведення випробувань, та в у майбутньому запуску серійного виробництва. 

 

Список використаних джерел: 

1. Літовченко П.І. Деталі машин: навч. посіб. / П.І. Літовченко – Харків: НАНГУ, 

2015. 302 с.  
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РЕІНЖИНІРИНГ ПЛАНЕТАРНОГО РЕДУКТОРА 

 

На кафедрі інжинірингу та дизайну Дніпровської політехніки знаходиться 

планетарний редуктор. Він був наданий для дослідження та створення лабораторного 

практикуму. 

Для досягнення мети було проведено аналіз та розробка креслення деталі 

конструкції редуктора. За допомогою ескізів і знятих розмірів було створено деталі 

твердотілої моделі планетарного редуктора із застосування програми «SolidWorks» (див. 

рис. 1.) 

 

 
Рисунок 1 –  кресленик водили побудована в програмі SolidWorks 

 

Далі було проведено дослідження характеристики планетарної передачі 

редуктора. Звідки було встановлено, що передане число залежить від співвідношення 

між окружними швидкостями водила та коронної шестерні. Чим більше кількість 

сателітів, тим більше момент на виході редуктора. Це пов'язано з тим, що сателити 

розподіляють навантаження між собою, що дозволяє отримати більший крутний момент.                                                                          

Практичне значення роботи полягає в тому, що результати науково-дослідної роботи 

будуть використані для розробки курсу лабораторних робіт у КЗ «Науковий ліцей ім. 

Анатолія Лигуна» з фізики, інформатики, технологій для учнів профільних закладів, а 

також на кафедрі інжинірингу та дизайну в машинобудуванні Дніпровської політехніки. 

 

Список використаних джерел: 

1. Цехнович Л. І., Петріченко І. П. 155 Атлас конструкцій редукторів: Навч.  

посібник. - 2-ге вид., перераб.  та дод.  - К: Вища шк.  1990. - 151 с.: іл. ISBN 5-11-002156-
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РОЗРОБКА КОНЦЕПЦІЇ КАТАМАРАНУ-СМІТТЄЗБІРНИКА  

ДЛЯ ОЧИЩЕННЯ ВОДОЙМ 

 

 За даними ООН, щороку в океани потрапляє близько 8 мільйонів тонн сміття, яке 

забруднює морську екосистему, завдає шкоди тваринам і рослинам, та становить загрозу 

здоров’ю людей. Організація Ocean Cleanup одні з тих, хто вирішує цю проблему.  

Головною причиною забруднення водойм є люди, які виливають відходи у 

водойми та викидають сміття у непризначених місцях. Це впливає не лише на 

засмічування екосистем, а й призводить до смерті тварин та інших мешканців підводного 

світу. Тому актуальним завданням є розробка концепції катамарану-сміттєзбірника, 

котрий зможе допомогти вирішити проблему забруднення озер, річок, морів та океанів.  

Дані пристрої зможуть використовуватися як для очищення відкритих вод, так і 

для внутрішніх, таких як річки і озера. Вони є ефективним і екологічно чистим способом 

вирішення глобальної проблеми забруднення морів і океанів.  Накопичення сміття у 

річках може привести до ускладнення проходу води або взагалі до її перекриття. Також 

забруднені річки є одною з причин утворення сміттєвих островів в океанах що несуть 

велику загрозу.  В Україні розробка катамаранів-сміттєзбирачів є особливо актуальною, 

оскільки наша країна має довгу берегову лінію і велика кількість внутрішніх водойм. 

Катамарани можуть допомогти очистити води Чорного і Азовського морів, а також річок 

і озер. 

Ідея катамарану-сміттєзбирача полягає в тому, щоб поєднувати відпочинок з 

корисною справою, а саме використовувати його для ефективного збирання сміття з 

поверхні води. Катамаран має спеціально причеплений відсік у який, під час руху, через 

спеціальні отвори потрапляє сміття та непотріб. 

Головними перевагами є доступність, кожен охочий зможе користуватись ними. 

Також користь для здоров’я, люди проводять час на свіжому повітрі з включенням 

фізичного навантаження, а саме крутіння педаль. Освіта теж є перевагою, більше людей 

зрозуміє що не можна викидати сміття у водойми та зрозуміють важливість цієї 

проблеми. Також їх можна використати для проведення екскурсій по морю, люди 

зможуть побачити морське середовище з іншого боку та допомогти очистити його від 

сміттєвого забруднення. Ще одним варіантом є спортивні змагання на катамаранах або 

перегони. 

Зараз триває розробка складових частин катамарану в програмному середовищі 

SolidWorks із застосуванням вбудованих функцій.  

Отже, забруднення морів і океанів є серйозною проблемою, яка має негативний 

вплив на навколишнє середовище і здоров'я людей. Катамарани-сміттєзбирачі є 

перспективним способом вирішення цієї проблеми. Практичне значення даної роботи 

полягає у застосуванні отриманих результатів для розробки комп’ютерної моделі даної 

конструкції у програмному забезпеченні SolidWorks та подальшого її дослідження.  

 

Список використаних джерел: 

1. Мельничук П. П., Боровик А. І., Лінчевський П. А. Технології машинобудування. 

– К.: НТУУ "КПІ ім. І. Сікорського", 2022. – 360 с. 
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РОЗРОБКА ТА ДОСЛІДЖЕННЯ КІНЕМАТИЧНИХ ХАРАКТЕРИСТИК  

РОБОТА-КУР’ЄРА 

 

 Переглядаючи відео на платформі YouTube американського блогера Марка Робера 

та досліджуючи тему БпЛА, постала актуальна наукова задача, метою якої є розробка та 

дослідження гібридного робота-кур’єра, який зможе поєднувати функції польоту та їзди. 

Розробка робота такого типу відзначається високою актуальністю, обумовленою рядом 

об'єктивних переваг. Гібридні роботи можуть вирішити проблему доставки товарів та 

послуг у важкодоступні області, де застосування традиційних засобів неможливе. 

Наприклад, їхнє використання стане ефективним у віддалених районах, частинах 

населених пунктів зі складною дорожньою ситуацією або на висотних спорудах, 

забезпечуючи доставку їжі, медикаментів, інструментів тощо. 

 Гібридні роботи мають ряд переваг перед звичайними квадрокоптерами чи 

наземними роботизованими системами. Вони можуть перемикатися між режимами 

польоту та їзди, що оптимізує їхнє використання. Цю властивість можна застосовувати 

для доцільного переміщення робота. Такі конструкції мають широкий спектр 

потенційних застосувань у різних сферах, включаючи: доставку вантажів, розвідку та 

дослідження, пошуково-рятувальні роботи, військові операції.  

 Ідея роботи полягає в створенні робота, що зможе пересуватися різними типами 

поверхонь за допомогою колісної бази та долати перешкоди в режимі польоту. Для 

досягнення мети було проведено аналіз конструкцій існуючих аналогів мультироторного 

типу, з отриманих даних було визначено збірний образ майбутнього роботу. Розроблена 

конструкція має включати 3 системи: 

1. Система їзди – забезпечення тяги та можливості пересування по землі, вона має 

чотири колеса та приводиться у рух електромоторами. 

2. Система польоту – забезпечення підйомної сили для пересування та 

маневреності в повітрі. Складається з чотирьох пропелерів, які прикріплюються до 

електромоторів. 

3. Система трансформації – забезпечення зміни положення коліс та пропелерів за 

командою пілота. Має електромотор та сполучена кріпленнями задля згортання та 

розгортання моделі. 

Наразі проводиться розробка механізму, деталей та вузлів в програмному 

середовищі САПР SolidWorks. За допомогою вбудованих функції, конструкція 

перевіряється на наявність усіх відповідних зазорів між деталями та відсутності 

інтерференцій.  

Гібридні роботи також можуть мати великий практичний вигляд у відомчих 

сферах, включаючи військові операції, пошуково-рятувальні місії та розвідку. Результати 

досліджень та розробок вказують на потенційність цієї технології для вирішення 

реальних завдань у сфері автономної та універсальної доставки. 
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КОНЦЕПЦІЯ РОЗРОБКИ БІОМОРФНОГО ПІДВОДНОГО ДРОНУ 

 

Морські простори займають близько 70% поверхні Землі і вони більшою мірою 

недосліджені. Тому розробка підводних дронів є одними з найперспективніших 

напрямків розвитку сучасних технологій. Вони можуть використовуватися, для 

досліджень морського середовища, проведення пошукових та рятувальних операцій, 

контролю за морськими комунікаціями. Завдяки своїй унікальній можливості працювати 

під водою, такі роботи дозволяють здійснювати завдання, котрі раніше були 

недосяжними для людини, або традиційних підводних апаратів. Найбільш очевидною 

перевагою їх використання є здатність забезпечувати високоякісну візуалізацію водного 

середовища. Дані роботи оснащені камерами високої роздільної здатності та складними 

датчиками зображення, які дозволяють їм робити детальні зображення водойм. Проте 

такі апарати є дуже коштовними. Тому перед нами постало актуальне завдання 

розробити біоморфний підводний дрон на базі камери GoPro, аби надати їй мобільності 

та маневреності для підводної зйомки.  

У зв’язку робота поділялась на такі етапи:  

– Проведення аналізу стану питання та дослідження актуальної літератури;  

– Розробка концепції біоморфного підводного дрону;  

– Розробка комп’ютерної моделі даного механізму; 

– Перевірка конструкції на збирання та відсутність інтерференцій; 

– Аналіз отриманих результатів.  

За допомогою програми SolidWorks було розроблено конструкцію біоморфного 

підводного дрону (див. рис. 1).  

Під час розробки моделі дрону було використано такі функції: Boss-Extrude та 

Sketch. Також крім цього були застосовані основні-вбудовані функції програми 

 

 
Рисунок 1 – Конструкція біоморфного підводного дрону виконана у 

SolidWorks 

 

Розглянемо детальніше її особливості:  

– Корпус дрону має бути виготовлений із міцного матеріалу, який може 

протистояти тиску води. Це важливо, оскільки із глибиною він збільшується. В корпусі 

будуть розміщуватися внутрішні компоненти дрону, такі як батарея, контролер та сенсор 

таким чином, щоб вони були захищені від навколишнього вередовища. 

– Пропелер розташований у хвостовій частині конструкції для забезпечення руху 

уперед. Пропелер обертається за допомогою електродвигуна розташованого в корпусі, 

котрий живиться від батареї та з’єднаний за допомогою валу.(див. рис. 2). 
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Рисунок 2 – Конструкція пропелера 

 

– Камера розташована у передній частині дрону. Вона використовується для 

зйомки відео та зображень під водою. GoPro підключена до контролера, який керує її 

роботою. Контролер розташований усередині корпусу дрону та з'єднаний із камерою за 

допомогою кабелю. 

 Для даної конструкції було обрано оптимальну форму корпусу, задля 

забезпечення мобільності – швидкісного та ефективного руху дрону у воді. Також дрон 

має невеликі розміри і відносно невелику вагу. Це дозволяє легко переноситися і 

транспортувати конструкцію. 

 Даний підводний дрон може виконувати завдання, які було б небезпечно або 

неможливо здійснювати людині, забезпечуючи більш ефективний збір даних, ніж інші 

методи підводного дослідження та моніторингу. 

 Отже, практичне значення роботи полягає у застосуванні отриманих 

результатів для дослідження морських і прісноводних екосистем, дна водойм, а також 

для вивчення зміни клімату. Вони можуть використовуватися для збору даних про флору 

і фауну, геологічні структури, рівень моря та інші параметри. 

 Розробка біоморфного підводного дрона на базі камери GoPro є актуальним 

завданням, яке має потенціал для вирішення ряду проблем, пов'язаних з дослідженням 

морського середовища.Такі дрони мають ряд переваг перед традиційними підводними 

апаратами: Вони є більш компактними і маневреними, що дозволяє їм проникати в 

важкодоступні місця. Вони є більш економічними, що робить їх доступнішими для 

широкого кола користувачів. 

 У рамках даної роботи були розроблені основні компоненти біоморфного 

підводного дрона, а також проведено його комп'ютерне моделювання. Конструкція 

дрона заснована на принципах біоморфної інженерії, що дозволяє йому ефективно 

рухатися у воді. 

 

Список використаних джерел: 

 1. Nonami, Kenzo. "Drone Technology, Cutting-Edge Drone Business, and Future 

Prospects." Journal of Robotics and Mechatronics 28, no. 3 (June 17, 2016): 262–72. 

http://dx.doi.org/10.20965/jrm.2016.p0262 

 2. Chou, Pao-Nan. "Smart Technology for Sustainable Curriculum: Using Drone to 

Support Young Students’ Learning." Sustainability 10, no. 10 (October 22, 2018): 3819. 

http://dx.doi.org/10.3390/su10103819 
  



СЕКЦІЯ - ІНЖИНІРИНГ І ДИЗАЙН В МАШИНОБУДУВАННІ 

Матеріали ХІ Міжнародної науково-технічної конференції студентів, аспірантів та молодих вчених  

«МОЛОДЬ: НАУКА ТА ІННОВАЦІЇ», 22-24 листопада 2023 р. 

148 

УДК 629.7.021.5 

 

Філімонов В.Р., учень 10-Г класу.  

Науковий керівник: Захарова Д.Р., студентка групи 133-20-1, механіко-

машинобудівного факультету 

(Національний технічний університет "Дніпровська політехніка", м. Дніпро, Україна) 

 

РОЗРОБКА КОНЦЕПЦІЇ ДРОНА-РЯТУВАЛЬНИКА ЗА ДОПОМОГОЮ САПР 
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Екстремальні ситуації на воді є серйозною проблемою, яка може призвести до 

загибелі людей. Тому дрони можуть бути ефективним засобом для порятунку людей в 

екстремальних ситуаціях на воді, оскільки вони мають ряд переваг перед традиційними 

засобами порятунку, наприклад, швидкість, маневреність, автономність та доступність. 

Було поставлене актуальне наукове завдання розробити концепцію дрона-рятувальника, 

який буде ефективним і безпечним засобом для порятунку людей в екстремальних 

ситуаціях на воді. 

 Задля досягнення даної мети, робота розподілялася на такі етапи:  

• аналіз стану питання та дослідження існуючих прототипів конструкції; 

• визначення концепції та вимог до дрона-рятувальника. 

• розробка конструкцію дрона-рятувальника за допомогою САПР SolidWorks. 

• перевірка конструкції на збирання та відсутність інтерференцій. 

• аналіз отриманих результатів. 

Розглянемо основні положення дослідження. Для пошуку та виявлення людей на 

воді пропонується використовувати системи штучного інтелекту, які дозволяють 

виявляти людей на воді в різних умовах, наприклад, у темряві, тумані або при сильному 

хвилюванні. Запропонований підхід є новими і перспективним, оскільки дозволяє 

використовувати дрони-рятувальники в більш широкому діапазоні умов, ніж традиційно.  

Було розроблено комп’ютерну модель дрону рятувальника за допомогою 

вбудованих функцій програми SolidWorks. Верхня частина – це сам дрон, який тримає 

капсулу з рятувальним кругом. Вона має вигляд ракети. Всередині знаходиться механізм, 

який розкриває капсулу та випускає рятувальний круг. 

Ця концепція має ряд переваг перед традиційними методами порятунку: 

• Швидкість. Дрон може доставити допомогу постраждалим на воді набагато 

швидше, ніж традиційні засоби порятунку. 

• Безпека. Дрон може виконувати завдання з порятунку людей без ризику для 

рятувальників. 

Висновок. Було розроблено концепцію дрона-рятувальника та втілено за 

допомогою програми SolidWorks. Концепція дрона-рятувальника може допомогти 

вберегти життя багатьох людей і зробити світ безпечнішим. 

Практичне значення роботи. Результати роботи можуть бути використані для 

розробки більш ефективних і безпечних дронів-рятувальників. 
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Важний етап підготовки майбутніх конструкторів – вивчення сучасних 

комп'ютерних технологій, які дозволяють створювати та аналізувати 3D-моделі 

механізмів будь-якої складності. Також важливо встановити стійку зв'язок між 

комп'ютерною моделлю та реальним об'єктом, подолати розрив між теоретичними 

знаннями та практичною реалізацією об'єкта, що є неот'ємною частиною процесу 

навчання інженера. На кафедрі Інжинірингу та дизайну в машинобудуванні студенти 

мають можливість проводити детальний аналіз конструкцій редукторів. У цій роботі 

розглянемо реінжиніринг прямозубого циліндричного редуктора. 

Ціль проекту: виконати зворотний інжиніринг прямозубого циліндричного 

редуктора з розробкою комп'ютерної моделі в програмі SolidWorks. 

Редуктор - це механізм, який дозволяє зменшувати кількість обертів і збільшувати 

крутний момент. Агрегат представляє собою закриті в твердий корпус, послідовно 

зібрані та з'єднані між собою зубчасті, черв'ячні, планетарні передачі. Їх розташування в 

конструкції виробу дозволяє розміщувати опори валів з точною сумісністю, 

міжосьовими відстанями. Надійний корпус захищає механізми від потрапляння пилу, 

бруду, абразивних частинок. Дозволяє створити технічні умови, забезпечуючи 

ефективне змащення всередині того, що називається редуктором будь-якого агрегата. 

Початково був проведений ретельний аналіз конструкції, часткова розбірка та 

вимірювання деталей редуктора за допомогою слюсарного та вимірювального 

інструменту. На основі отриманих даних було проведено ескізування деталей. 

Ключовий етап реінжинірингу полягав у розробці комп'ютерної моделі на основі ескізів, 

виконаних з реального пристрою. Моделювання редуктора виконувалося за допомогою 

програмного продукту SolidWorks  При створенні деталей використовувалися наступні 

функції програми: витягнута бобина, витягнутий виріз, скруглення, пряма проріз, лінія, 

автоматичне нанесення розмірів, коло, дотична дуга, перетворення об'єктів, зсув об'єктів, 

дзеркальне відображення об'єктів,створеня площiн та вiсей. 

Далі деталі були додані в збірку (див. рис. 1). Для детальної демонстрації 

механізму була створена анімація. 

При створенні анімації у CAD (САПР) були використані стандартні пакети 

анімаційних досліджень. Анімація розбирання виконувалася стандартно: а) рознесення 

виду б) нова анімація. Під час створення анімації виникали програмні помилки, після 

чого конструктивні особливості були спрощені з подальшим збереженням принципу 

роботи механізму. 

Під час роботи редуктора високочастотний обертовий момент з вхідного вала 

зменшується, а кількість обертів збільшується. Це дозволяє ефективно передавати 

потужність від джерела до навантаження, яке потребує менше обертів та великого 

крутного момент. 
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1 – кришка, 2 Болт М10х20 ГОСТ 7808-70,  

3Болт М18х65 ГОСТ 7808-70, 4Демонстраційна шпонка, 5Втулка, 6Шпонка 14х9х39, 

7Вихідний вал, 8Демонстраційна шпонка, 9Кришка, 10Вал-шестерня, 11Підшипник 

207, 12Кришка, 13Гайка М18 ГОСТ 5915-70, 14Шайба 18Т ГОСТ 6402-70, 15Пробка, 

16Болт М10х20 ГОСТ 15589-70, 17Кришка, 18Кришка, 19Зубчасте колесо 

Рис. 1 – Складальнi частини редуктора 

 

Кожен редуктор має передачу.Передача складається з підшипників 11, валу-

шестерні 10, зубчастого колеса 19, шпонки 6, вихідного вала 7.  

Підшипники 11 забезпечують плавне обертання валів. Вал-шестерня 10 - деталь 

редуктора, яка приймає високочастотний обертовий момент. Вал-шестерня має невелику 

кількість зубів, що забезпечує високу частоту обертання. Зубчасте колесо 19 отримує 

обертовий момент від валу-шестерні 10 і передає його на вихідний вал 7. Шпонка (див. 

рис. 1.6) забезпечує жорстке з'єднання між вихідним валом 7 і зубчастим колесом 19. 

Вихідний вал 7 отримує момент від передачі. На виході вихідного вала обертовий 

момент передається на наступний етап. 

Під час дослідницької роботи було вивчено методи дослідження реверс-

інжинірингу. Ознайомився з iнструментами пакету Solidworks Навчичвся уникати 

помилок анiмацiйного пакету середовища. 

 

Список використаних джерел: 
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РОЗРОБКА КОНСТРУКЦІЇ РОБОТА-ДОСТАВЩИКА ІЗ ЗАСТОСУВАННЯМ 

САПР SOLIDWORKS 

Роботи-доставщики можуть слугувати в комерційному секторі за для зменшення 

часу доставки, а також для збільшення швидкості надання замовлень, також роботи 

використовують задля надання гуманітарної допомоги у важкодоступних областях. 

Зокрема важливе значення роботів-доставщиків дуже поширене в медицині, додатково в 

воєнних галузях. Наразі роботи-доставщики дуже актуальні через наявність воєнних дій, 

особливість роботів доставщиків полягає в тому, що вони легко проходять на небезпечні, 

або на непрохідну місцевість. Окрім цього важливим фактором є зменшення чисельності 

жертв, через відсутність людей які  зазвичай займаються перевезенням амуніції та 

лікарських засобів.  

Під час написання роботи МАН кафедрою Інжинірингу та дизайну в 

машинобудуванні НТУ ‘’Дніпровська політехніка’’, було запропоновано розробити 

робота-доставщика. Розробка робота-доставщика відбувається у САПР SoldWorks. 

Конструкція спроектована таким чином, щоб надати можливість переміщатися по  

бездоріжжю. Вона працює завдяки моторам, які з’єднані з колесами, а сталість верхньої 

платформи забезпечується тягою (див. рис. 1). 

 

 
Рисунок 1 – Конструкція робота-доставщика виконана у SolidWorks 

 

В подальшому планується проведення модернізації конструкції, а саме 

додаванням спеціального вантажного коробу.  
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2015. 302 с. 
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ЗАСТОСУВАННЯ ВІРТУАЛЬНОЇ РЕАЛЬНОСТІ У ФОРМУВАННІ 

ПРОФЕСІЙНИХ КОМПЕТЕНТНОСТЕЙ СТУДЕНТІВ СПЕЦІАЛЬНОСТІ  

ГАЛУЗЕВЕ МАШИНОБУДУВАННЯ 

 

Віртуальна реальність (VR) є технологією, яка створює для користувача ілюзію 

присутності в іншому, штучно створеному світі. Вона використовує різноманітні 

пристрої, такі як шоломи VR, трекери руху та сенсори, щоб забезпечити користувачеві 

відчуття присутності. Впровадження даної технології в освітній процес покращує 

мотивацію учнів, концентрацію на матеріалі та робить процес навчання 

захоплюючим [1].  

Однією з можливостей використання VR в навчанні (див. рис. 1) є перенесення 

готових комп’ютерних моделей виготовлених за допомогою SolidWorks в VR-

середовище. Наприклад, студенти можуть вивчати роботу двигуна, переглянувши його 

3D-модель в VR. Це дозволяє їм розглянути конструкцію з усіх боків, а також 

взаємодіяти з нею, наприклад, обертаючи або вивчаючи методику збирання/розбирання. 

 

 
Рисунок 1 – Приклад застосування VR 

 

Також VR може бути використана для створення навчальних ігор та симуляторів, 

які навчать студентів різним навичкам, таким як робота з обладнанням, його ремонт та 

обслуговування, а також прийняття рішень в складних ситуаціях. 

Використання VR в навчанні має значний потенціал для розвитку, а саме з ним 

дані технології стануть більш доступним і реалістичним. Це дозволить використовувати 

VR для навчання в більш широкому спектрі предметів і для більш глибокого розуміння 

об’єктів. 
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